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摘   要 

 
    飛機、車輛、及軍用裝備上所需之連接控制線繁雜且耗時，造成不易偵錯且浪費時間與金錢，故本

文提出控制器區域網路(Controller Area Network , CAN)應用於儀表介面整合與控制相關應用。 本系統可

藉由整合電路板蒐集運輸器之引擎溫度、飛行高度、速度、姿態、油量、以及 GPS 等運行資訊，再經由

CAN-BUS 送至主控端或儀表顯示。CAN 是一種串列通訊匯流排系統，在充滿雜訊的電氣環境下仍具有

高階的資料整合能力，其開放的架構與提供使用者自行定義傳輸媒介的特性，創造絕佳的使用彈性。多

主控端的 CAN-BUS 系統均可提供高度容錯與設計處理能力，可達到連線簡單化而節省許多空間，控制

精簡及方便維修等目的。本文提出嵌入式(embedding)的觀念來溶入設計中，以有別於目前市面上的一些

CAN-PCI 介面卡必須插入 PC 中並配合適當的驅動程式才可以工作的設計，不但佔據空間且機動性較差。

而 CAN-RS232 掌握了 CAN 及嵌入式(embedding)設計的精神，即可將此應用於相關的領域，如 CAN-BUS

的汽車上，應用層面相當廣泛。 
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